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' Projektbeschreibung i
' |
i Ziel dieses Projektes ist die Entwicklung einer drahtlosen Energielibertragung zu einem Sensorknoten. |
I |
i Dieser soll vollig kontaktlos in Form einer Kugel, in einem mit FlUssigkeit geflllten Zylinder i
I |
! schwimmen und mit Energie versorgt werden. Mit Hilfe zweier Luftspulen, welche am oberen und :
i :
i unteren Ende des Zylinders angebracht wurden (Abbildung 1) und als Primarspulen dienen, wird ein !
i homogenes Magnetfeld erzeugt. Dieses Magnetfeld wird bendtigt, um eine induktive Kopplung zu |
|
i einer dritten Luftspule, die sich in der schwimmenden Kugel befindet, herzustellen. Diese dritte Spule !
I |
! dient letztlich dazu eine Spannung zu induzieren, um so als Spannungsquelle den Sensorknoten mit i
I |
i Energie zu versorgen. Betrieben werden die dul8eren beiden Luftspulen des Zylinders von einem sog. |
I |
! BoosterPack sowie einem Mikrocontroller des Herstellers Texas Instruments. Diese wandeln eine E
' l
i Gleichspannung in eine Wechselspannung mit einstellbarer Frequenz um und sorgen somit dafdr, !
I |
' dass die Senderspulen ein Magnetfeld erzeugen. :
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Abbildung 2 zeigt die schematische Darstellung der

Schaltung und Abbildung 3 die Messergebnisse des * induziert Quellspannung fiir Sensorknoten

die

| Dabei in E
i Empfangerspule und in orange die Senderspulen. |
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Oszilloskops. grun  dargestellt BoosterPack:
e Texas Instruments Boost-DRV8848
Mit der Spannungsmessung war es moglich eine * Dual H-Bridge Motor Driver
(] m L] . . T
drahtlose Energieubertragung nachzuweisen. Dabel s.tECkmOdu' i Tl_MSP43OGZ Lf?'unChpad
y , e Anderung der Gleichspannung in Wechselspannung
wurde an der Empfangerspule eine Spannung von 2,03 V :
e Eingangsspannung: 4...18V
(RMS) gemessen. e max. Ausgangsstrom: 2 A
MSP430G2 Launchpad:
SO 20024, MYEE281994 Tue Feb 27 174331 2018 * programmierbarer Mikrocontroller
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Abbildung 3: Spannungsmessung (Screenshot Oszilloskop)

Abbildung 4: MSP430G2 Launchpad & BoosterPack



